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    2-29 Ю  



 ̧   έ ѐ Ȃ ⁮ έᴇ  

 

 

 

 

ᴐ Ѯ ̆ PLC_Config ᴐ Уэҩ ὲ̆ӹ

ᴐ Ԉ Ю PLC_Config ֒ ᴐȂ 

    2-30 



3 ֒  

3.1 ᴐ 

PLC_Config Ԉ ѝ ᴁ ̆ ȁ ȁᶑ ȁ

ѝȁ ȁὯ ᴐȂ 

 

3-1 ᴐ 

PLC_Config ֒ ̆ Ԉ ֒ έ

Ὧ ᴐȂ 

3.1.1  

 Ԉ ľ ֒Ą Ŀ … ̆ ᾗ

Ȃ 

 

3-2  



3.1.2  

 Ԉ ľ ֒Ą Ŀ ᴐ̆

֒ Ȃ 

 

3-3  

3.1.3 ᶑ  

Ԉ ľ ֒Ąᶑ ᶑ ₥Ŀ ᶑ

֒ᶑ ᴐȂ 

3.1.4 ѝ 

Ԉ ľ ֒Ą ѝĿ ᶑ ₥ ֙Ȃ 



 

3-4 ѝ 

3.1.5  

Ԉ ľ ֒Ą Ŀ ᴐ Ȃ 

 

3-5  

3.1.6 Ὧ  

Ԉ ľ ֒ĄὯ Ŀ Ὧ ₥ Ȃ 



3.2  

э ѐ̆PlC_Config э ̆ꜛ Э Ю ȁ ╗ ‮

ȁ ᶢ ȁ ȁ ᴐ 

3.2.1 Э Ю  

ұ Ԉ ̆ ╟Э ̆ У ᾃ

ꜛ̆‡ ѝ Ю ̆   ‟ Ю ľ Ŀ̆

  ľ⁹ ‟ Ŀ ̆ Ю ȂԈ ֒ѐ ѝ

ľPEC8000_89Ŀ̆ ѕ ֒ ѝľDIO3000_1ĿȂľPEC8000_89Ŀ ľDIO3000_1Ŀ

ѐ ľPEC8000Ŀ ľDIO3000Ŀ Ȃ ὲӹ ̆ ľPEC5000Ŀ̆

ľPEC3000Ŀ̆ľPEC3400Ŀ̆ľAIO5000Ŀ̆ľPMC2000Ŀ ȂľPEC8000_89Ŀѐ ľ89Ŀ

IP ̆ IPѝ 192.168.1.181̆ ‡ὲ ѝľPEC8000_181ĿȂ

ľDIO3000_1Ŀѐ ľ1Ŀ‡ Ȃ 

 

3-6 Ԉ Э Ю  

ұ ѕ ̆ Э ̆ з ֶ

̆ ″ Ȃ 



 

3-7  

Э ̆ ѝ 1͘16 ̆ э ᾃ ̆ ֶЭ

̆ ֶ ᾃ  Ȃ 

 

3-8 ѕ Э Ю  

Ԉ ѕ ̆ ѐ  Э ὲ ὡ⁮ ₥

ѐȂ 

3.2.2 ╗ ‮  

 ѐа ̆ᴔ Ԉ ‮ Ȃ 

 

3-9 ‮  

Э ѕ  

 

₥  

 

 

ᾳ 

ᾳ 



 ᴐ Э ̆ Ԉ ╗ ὲ ὡ⁮

 ѐ̆ ὲ ᴐ̆ ὲЭ ֶ ╟ ѐ ѝЭ Ȃ 

 

3-10 ╗  

 ѕ Ԉ ̆ Ԉ ѐ ľў ὲӱ

 ‟ ĿЭ    ľ ╗ Ŀ ̆ ╗ ȂԈ

 ̆ ╗ IP ̆ѕ ̆ ╗

Ȃ 

3.2.3 ᶢ  

 ѐ Э   ľ Ŀ

 ‟ ѐ     ̆ᶢ Ю Ȃ 

 

 

3-11  

  ҂ Ԉ 



 

3-12 ᶢ  



3.2.4  

 Ԉ ‟ Ю Э ľ Ŀ ̆ Ὧ

 ᾳȂ 

 

 

3-13  

3.2.5  

ѐ שּ SMֶּש УҾ Ὧ ̆ Ԉ

Ȃ 

 



 

3-14  

 



3.3  

3.3.1 Ӯ  

ў ꜛ ╖ Ȃ ў ╖ ╖

ȁᶑ ᴐ̆ э Ю ꜛ 1эў 1э

̆ў ᴐ ‍̆з Ю Ю ў ̆

ᴐ ‍̆ Ԉ ╗̆ ᴐ ѐ ᴳ Ȃ 

 

3-15 ў  

  ў ᾃ ꜛ ԈЮў ἷ ̔ ԇȂ 

  

 
3-16 ╖ ў ἷ  

 

╖  שּ

ἷ  

ᴇ 

 

ԇ  

╖ ԇ 



‍ў ꜛ Ю ‍̔ 

̂1̃ ᴇ̔ ԇ  

̂2̃ ̔ ұ ᶕ  

̂3̃ ἷ ̔ ѐ ᴁ ἷ 

ԇ ‍ў ꜛ Ю ‍̔ 

̂1̃ ԇᴇ̔ ԇᶕ  

̂2̃ ԇ ̔ ԇ ὡ    

̂3̃ ԇ ̔שּ ᾗ ԇ ἷ  

 

3-17 ў ἷ  

Ю ѝ PLC_Config ֒ ֒ ὲ Ȃ 

3-1 ֒  

 ֒   

*.PEC ֒ Ԉ ֒ ֒ 

*.DIO ֒ ѕ ֒ ֒ 

*.LAD ֒ ֒̆ Ԉ ὡ 

*.FBD ֒ ╖ ֒̆ Ԉ ὡ 

*.STS ֒ ֒̆ Ԉ ὡ 

*.SBL Ӈ ֒ Ӈ ֒ 

 

ԇ 

ᴇ ╟ ἷ  

ԇ  
╖  שּ



3.3.2 ᴐ 

1ȁ ὡ  

  

3-18 ὡ  

  ľPEC5000_89ĿЭ  ̆   ѐ ľ ὡ ֒ĿȂ  ľ ὡ

Ŀ ѐ̆ ὡ ֒Ȃ ľ̔C:\.... \ * .pecĿ ľC:\ .... \ * .dioĿȂ

Ю ‟  ѐ Уэ Ȃ  ľ Ŀ ֒

ὤ ὡȂ 

 

 

 

2ȁ ╗ ⁮  

      

3-19 ╗  

  ľ ĿЭ  ̆   ľ ╗ Ŀ ̆   …

̔ 

ľ ὡ Ŀ ֶ Ԉ₥ (ꜛ ў )Ȃ 

 



  ѐ ὡ ̆ ,  ľ Ŀ Ȃ 

3ȁᶢ ѐ  

   

3-20  

  ╗ Э  ̆   ľᶢ Ŀ ̆  

  ѐ ὡ ̆  ľ Ŀ ᶢ ᴐȂ 

4ȁ‮ ѐ  

 

3-21 ‮  

  ╗ Э  ̆   ľ‮ Ŀ ̆  

  Э ̆ ‮ ᴐȂ 

5ȁ ѐ  

   

3-22  

  ╗ Э  ̆   ľ Ŀ ̆  



  ̆ ȁ ԇ ȁԆ Ԉ  

 Ȃ 

3.3.3  

1ȁ ѐἷ  

 ̧ ѐ╖  

  

3-23 ѐ ԇ 

    ╖ ԇ̆G Ѯ  ѐ ╖ Ȃ ╖

ѐ ̆╖ ҂ֶ ѐȂ ѐ̆ ╟

б ԇ ̆ ԇ ѐ̆ ԇ ҂ ѐȂ 

 ̧ ѐ  

 

3-24 ѐ  

   ̆G Ѯ  ѐҩ Ȃ

ѐ̆ ѐ ԇ ᴐȂ 



 ̧ ѐ ԇ ὡ    

  

3-25 ѐ ὡ    

  ╖ ԇ ἷ Э   ̆ ѐ ╖ ὡ

שּ   ֶԈ Ȃ ѐ̆   ԇ שּ ὡ

Ȃ 

 ̧ ѐ ԇ ╗  

  

3-26 ѐ ԇ ╗  

  ֗ ᴁ   ̆ ѐ ╗ Ԉ ̂

ѐ ѝУ ̃̆ ԇ ╗ ̆ ҂ ѐȂ 

 ̧ ѐ э  

 

3-27 ѐ э  

    ԇ ̆ ѐ  

 Ȃ 



 ̧ ѐ э  

 

3-28 ѐ э  

ѐ ₥ Ю ̆ ᴃ ╟ ̆Ԉ ѐ э

̆ ѐ Уэ Ȃ ̆  

₥ ľ Ŀ ᴳ ̆ Ԉ ᵳ э Ȃ ұ ̆

Ԉ ᴃ ̆ ᴃľShiftĿ а ̆ ̆ ᴳ ╟ ╟ ⁮

̆ᾋ ᴃа ̆ ľShiftĿ ̆ Ȃ

ѐ э Ȃ ᴐ ̆• ҃Ȃ 



2ȁ ⁸ 

 ̧ ⁸ ԇ 

 

3-29 ⁸ ԇ 

  ѐἷ ѐ ⁸ ԇ̆ ╖ Э   ̆ ⁸

Ю ᴐ̆҂ Ԉᴳ Ctrl̅ C ᴐȂ 

 ̧ ⁸Уэ  

 

3-30 ⁸Уэ  

  ѐἷ ѐ ⁸ ̆ Э   ̆

  ⁸ ̆ Ю ᴐ ҂̆ Ԉᴳ Ctrl̅ C ᴐȂ 



 ̧ ⁸ э  

 

3-31 ⁸ э  

ѐἷ ѐ ⁸ э ̆ ֗ Уэ Э  

̆ ⁸ ̆ Ю ᴐ̆҂ Ԉ ᴳ Ctrl̅ C

ᴐȂ 



3ȁ⅔‎ 

 ̧ ⅔‎ ԇ 

 

3-32 ⅔‎ ԇ 

ѐἷ ѐ ⅔‎ ԇ̆ ѐ ╖ Э     ̆

⅔‎ ̆ ЮУ ᴐȂ 

 ̧ ⅔‎Уэ/ э  

 

3-33 ⅔‎  

ѐἷ ѐ ⅔‎ ̆ ѐ ֗ Уэ Э  

  ̆ ⅔‎ ̆ ЮУ ᴐȂ 

 



4ȁ  

 ̧ ԇ 

 

3-34 ԇ 

  ₥У ⁸ ԇ ᴐ̆ ѐ ̆   ̆ ⅔

‎ ѐ ᾃ ‡ֶ   ̆ ̆ ᴐ Ԉ

ᴐȂ ұ ̆ Ԉ ᴳ ╖ Ȃ 

 ̧ Уэ/ э  

 

3-35 Уэ э  

  ₥У ⁸ ᴐȂ 

  ᾳЮ ̂ꜛ Уэ/ э ̃̆ ѐ ᴁ ̆ ὲ

  Э   ̆ ̆ ֶ ╗⁮ ѐ

  Ȃ ᴐ Ԉ ᴐ 

  ᾳЮ ̂ꜛ Уэ/ э ̃̆   ̆

  ̆ ᴐ Ԉ ᴐȂ 



5ȁ‮  

 ̧ ‮ ԇ 

 

3-38 ‮ ԇ 

  ѐἷ ѐ ‮ ԇ̆ ѐ ԇЭ    

̆ ‮ Ȃ҂ Ԉᴳ ľDeleteĿ ᴐȂ 

 ̧ ‮  

 

3-39 ‮  

    ̆ ᴃ ѝ ╟ ѐҩ

 ̆ Э ľDeleteĿ ‮ Ȃ ѐ̆ э Ԉ

̆ὲѝ ἷȂ‮ а У ‮ ч ԇ

̆У ‮ Уэ ѐ Ȃ Ԉᴳ ľDeleteĿ ľ ᴁ Ŀ

‮ ѐ Ȃ 



 ̧ ‮ Уэ/ э  

 

3-40 ‮  

  ѐἷ ѐ ‮ Уэ/ э ̆ ֗ Уэ ѐ  

  Э   ̆ ‮ Ȃ 

6ȁ  

  Уэ ѐ ԇ/ ֗ ᴐ Ԉ ̆ ѝ έ

ѐ   ╖ ̆҂ Ԉᴳ Ctrl̅ Z ᴐȂ 



3.3.4 ᴐ 

1ȁ ╗ ‮  

  ѐ ╖ ў ѐ έ ѐ̆  

ᴔ ╖ Ȃ 

 ̧ ╗  

 
╗Уэ Ȃ ̆ 

‡ ╗Уэ Ȃ 

 ̧ ‮  

 
‮ ѐ Уэ Ȃ Ө Уэ ‡̆ ╖  

Ȃ 

 ̧ ₥ ╗Уэ  

 
ѐἷ ᴐѐ ᴐ ѐУэ ̆  

╗Уэ Ȃ 

 ̧ ₥ ₥ ╗Уэ  

 
ѐἷ ᴐѐ ᴐ ѐУэ ̆ ₥  

╗Уэ Ȃ 

 ̧ ‮ ₥  

 
ѐἷ . ᴐѐ ᴐ ѐУэ ̆‮ ѐ  

Ȃ 

  

 

 



2ȁᶢ  

 

3-41 ᶢ  

  ѐἷ ᴐѐ ᴐ Уэ ̆ Э  

  ̆   ѐ ὡᴔ ѐ ᶕ ̆ Уэ ᶕ

  а 64эѐ Ȃ 

3ȁ ╗ ‮  

  ѐἷ ᴐѐ ᴐ ѐУэ ̆   Э End Ԉ

  ╗ Уэ ̆ ѝ 32 Ȃ 

  ѐἷ ᴐѐ ᴐ ѐУэ ̆   Э Home

Ԉ῏ Уэ Ȃ ᾱұ ѐ ԇȂ ѝ

ѐ Ю Уэ ԇ ╗ 1Ȃ 

4ȁ ҉ ᴐ 

 ̧ ╗/‮ Уэ ҉  

 
ѐἷ ᴐѐ ᴐ ѐУэ ̆   

╗/‮ Уэ ҉ ̆ ѐ҉  

ѝ Ȃ 

╗҉ ̆‡ᾋ ╗ ֶ‮ ҉ Ȃ 

 



 ̧ ЮУэ҉  

 
  ֶ ⁮ЮУэ ѝ҉ Э  ̆

Ю ѝ҉ ̆ ֶ ⁮ Уэ  

Ȃ 

 ̧ ЭУэ҉  

 
  ֶ ⁮ЭУэ ѝ҉ Э  ̆

Э ѝ҉ ̆ ֶЮ ⁮ Уэ  

Ȃ 

 ̧ ‮ ҉  

 
  ֶ‮ ѝ҉ ҉  

5ȁ ⁮  

 

3-42 ⁮  

  Ю έ ѐ ⁮ ̆   ⁮ ѐ ὡ ⁮ Ȃ 



3.3.5 ԇ ᴐ 

ѐ ԇ ╖ ת̆ ╖ ԇᴁ ᴐ ‍

ANDȁOR╖ ᴐ̆ έ ᴐȂ  

ᴔ ╖ Ȃ 

1ȁ ╗ ‮ AND OR╖ ὡ  

 
ѐἷ ᴐѐ ╖ ᴐ ѐУэ╖ ԇ̆  

  ╗Уэ ̆ ╖ AND ╖ OR Ԉ  

╗ ̆ з ╗ Өѝ 8Ȃ 

 

 
ѐἷ ᴐѐ ╖ ᴐ ѐУэ╖ ̆  

  ῏ Уэ ̆ ╖ ԇ AND ╖ ԇ OR  

Ԉ‮ ̆ з ѝ 1Ȃ 

2ȁ ╖ ԇѐ  

 
ѐἷ ᴐѐ ᴐ ѐУэ ̆    

Ԉᴳ ὡ ᴁ̆ ᴐ ╖ ԇ  

ᴐȂ 

3ȁ ╖ ὡ    

   

3-43 ╗  

  ѐ ὡ   ̆   ὡ ὡ   ̆

Ԉ ╗ȁɡ ‮ Ȃ ѐ̆ ╟⁮ Э   Ȃ

̆ ὲӹ  ̆ ЮľEnterĿ ЮУэ Ȃ 



4ȁ ԇ  

 

3-44 ѐУэ  

  ѐἷ ᴐѐ ѐ ᴐ ѐУэ ̆ ὲЭ   ̆

  ѝ︠ Ἵ ᴐ ╖Ȃ 

 

3-45 ╖ 

  Уэ╖ ԇ Э Э ṁ ᴐ̆   ‡

… ╖Ȃ 

  ѐ̆ ἷ э ѐ ̆ э

Ὥ ԇ Ὧ Ȃ Уэ ѐ̆   έ ѐ

ľ Ŀ Ȃ ⁞שּ  ╗ ̆

╟ ╟ а ̆₥ Ю̆ ЭȂ ̆ ⁞שּ ╗

̆₥ ₥ ╟ ╟ ̆ ╟ ╟ Ȃ Ԉᴳ Ctrl

‍⁞╗ЭȁЮȁ ȁ Ȃ

ᵑ Ȃ ╗ ԇ ̆ ╟ ₥Уэ

Ȃ 



 

3-37 ᴐ 

 

5ȁ ԇ ╟ 

  ѐἷ ᴐѐ ╖ ᴐ ѐУэ╖ ̆ ѐ ╖ Э

  ᴃ ̆ ╖ ᴃ̆ ╟ ⁮ ╖ ṃ ᴁ ̆

  ╟ ᴐȂ 

  ╖ ԇа ╟̆ ╟ ᴳ ⁸ ⅔‎╖ Ȃ╖

а ╟⁮ ̆╖ а Ὧ ╟̆╖ ԇ

Ԉб Ὧ аת̆ ᴳ ̆╖ ╖ а Ȃ 

  ԇ ╟ ╖ ԇ ╟ ᴐ У ת̆ ╟ ̆ ԇ а

╟̆ Уэ ╟ᴁ Ȃ ̆ ԇ ╟⁮ ᴁ Ȃ

ѐ ԇ₥̆ ᴃľCtrlĿ ⁸ ԇ̆תа ⁸ Ȃ 

 

3-46 ╟ ԇ 



3.3.6ὲӹ ᴐ 

1ȁ  

  ᴐӨ ұ ԇ ὡ   Ȃ 

 ̧ 1 

 

 

3-47  

    έ ѐ ᴳ Ctrl+F̆  Э 

  Ȃľὤ Ŀ ╠ Ԉ э ᾃ ̂ꜛ ў  

  ̃ᾃ ľ̆ Ŀ ₥ ѐ Ȃ 

 

3-48  

  ֶ    ѐ̆   ̆

  ֶ Э̆ Ԉ ӑ Ȃ 

 ̧ 2 

 

3-49  



  ѐἷ ᴐѐ ѐ ԇ ̆שּ   ľ Ŀ Ȃ

╖ ᾃ б Ȃ 

  ҂ֶ   ЭȂ 

 ̧  

 

3-50  

  Ю έ ѐ ̆ ѐ ὡ ȁ

  ̆ ̆  ╖ Ȃ 

2ȁ ᴇ  

 

3-51 ᴇ  

  ѐ ľ Ŀ->ľ ᴇ Ŀ ̆   ᴇ ̆

  ᴇ̆   Ԉ Ȃ ᴇ ѝ ᴇȁ ȁ 

  11 Ȃ 



3.4  

PLC_Config ֒ѐ̆ Ԉ ᾃ У Ȃѝ

ᵳ ̆ Ԉѝ ȁ ╗ ȁ ̆ ╠ ╗

‍ ѐ ᴐ ѐ ἷ ̆҂ Ԉ ᴳ ᾳȁᶢ

ḣ Ȃ 

3.4.1  

1ȁ  

PLC ѐ ᴳ Ὧᶕ ѝ̆

ᵏ ȁ ȁModbus ╖ Ȃ э 10‟ ̆‍

⁞ѝ ȁ ȁ ȁModbus ȁ ȁ ȁ ₥ḣ̂10 ⁸/16

⁸ ȁ̃ ḣȁ Ȃ 

 

3-52  

 ̧ ̔  

 ̧ ̔ Ԉ ᾗὡ ᴐ 

 ̧ ̔ שּ ᾃשּ ̅  Ḷ ̆ᴿ ̔

I0.0̆ QW1  

 ̧ Modbus ̔ ᴳ Modbus  

 ̧ ̔ Ѭ̆ ᾗ̆ ұ FBD

֒ѐ б Ὧ  

 ̧ ̔ ̆ꜛ ᴁ ȁ ȁ ȁ

ȁ ȁ Ὥ 6  

 ̧ ₥ḣ̔ ╟ ₥ ḣ̆‍ 10 ⁸ 16 ⁸  

 ̧ ḣ̔ ᾗὡ ḣ 



 ̧ ̔ ᾗ 

2ȁ ᴐᴳ  

 ̧ ╗ ‮ Ȃ 

  э бУэέᴇ ̆ ұ ̆ э

  Ԉ э Ȃ ᴐ ḣ ᾃ

  ḣȂа Уэ ѐ э PEC7000 Ȃ 

   

3-53 ╗ ‮  

  ľ Ŀ Э ľ ╗ Ŀ ╗Уэ

  Ȃ 

  ҂ Ԉ ľ ὡ Ŀ ὲӹ ̂STS

  ֒̃ ╗⁮ ѐȂ 

  ľ Ŀ Э ľ‮ Ŀ ‮ ѐ ̆

  ľᶢ Ŀ Ԉᶢ Ȃ 

 ̧ ὡ   

  Ԉ ὡ STS ֒ ̆ Ԉ ὡ  ѝ Excel ֒ txt

  ֒Ȃ   ֒̆ ὡ ֒̆ ὡ   ֒

  Ȃ 

 ̧  

̂1̃ ╗ ‮  

   ╗Уэ ľ Ŀ‟ ὡ҉ᾗ  

   ̂M0.0ȁVW1ȁVD4 ̃̆ з ľ Ŀ‟ бѮּר Ȃ 

   ᾗ ̆ ἷ ֶ ѝ ̆Ԉᴐѝ Ȃ   



 

3-54 ╗ ‮  

   ‮ Уэ Э   ľ‮ Ŀ Ȃ Ԉ

   ╟ ѐ э ‮ ᴐȂ҂ Ԉ ѐľ Ŀ‟Ю ̆

   ‾ ‮ Ȃ 

   ѐ ľ‮ ὤ Ŀ ̆ Ԉ ‮

   Ȃ 

̂2̃ ⁸  

 

3-55 ⁸  

╟ ѐ ⁸ ̆     Э ľ

⁸Ŀ ̆ У     Э ľ Ŀ

ᴐȂ 

҂ Ԉ ѐľ Ŀ‟Ю ̆‾ ⁸ ᴐ̆

ľ ĿȂ 

̂3̃ ὡȁЭ ѐ 

ľ ὡĿ ̔ У ᾗУэ ᾃ ת̆

ᾗὡᾃ ̆ Ԉ ᴐ̆‡ Ю ᾃ Ю

У ̆  Ȃ ľCtrl + ̂ Ю Ŀ̃ 

ľЭ У Ŀ̆ ₥ ̂ѝ ̃ ὲЮ ᾃ Ю

╟У Ȃ ľCtrl+ ̂ Э Ŀ̃Ȃ 



ľ ѐ Ŀ̔ ὤ   2‟ľ Ŀ‟ ѐ Ȃ

ӱ Ҿ Ȃ 

 ̧ ᶢ  

  ᾗ Ѯ ̆   έ ѐ ľ ╟ Ŀ

   ‡̆ ḣᵳֶ б Ȃ б ᶕ

  ѐ ‡ֶ̆ ṃ Ȃ ╟ ѝ ̆

  ̆ ѝ Ԉ   ̆ ṃ ̆ ̆

  ‡ ᾋ   Ȃ 

  б ╟ ľṃ Ŀ ̆ ѝ Ԉ 

    ̆   Ѯ ὲ̆ ѝ

    ̆ ṃ Ȃ 

  ḣ ᾗὡᶢ ̆ ὲ ľ Ŀ‟ѐ

  ѐ ̆ ὲ ľ ḣĿ ὡ ᾗὡ ḣȂ   έ ѐ ľ̆  

  ₥ ѐ ᾗὡ Ŀ ̆ ᾗὡȂ 

 

3-56 ѐᾗὡ  

     ľ ὤ ᾗὡ ⁸ Ŀ ̆‡ ľ

  ḣĿѐ ᾗὡ ѐȂ 

 ̧ б Ὧ  

  ᾗ PLC Ԉ ᾳ ᴳ ὲ Ѭ

  ľ Ŀ‟Ю ╗Уэ Ȃ ᴐ ֒   έ ľ

  ⁮ ѐĿ  ̆ ̆ ᵳ ̆

    ԇ ̆҂ֶ‟  Ѭ Ȃ 

  Ѯ Ὧ ᴐȂ 



 

 

3-57 б Ὧ  

3.4.2 Ӈ  

ѐᴳ ̆ ᶢ ֶ ᴳ

̆ ᴳ ӱ ȂӇ ѝ ᵏҩ ᴳ

ᾳ‟ ̆ Ԉᴳ ὁ  Э ᾳȂ 

̆‎ ⁮Ӈ ̆   έ Э ̆ Ԉ ѐ

ᴳ ᾳ ᴁ ѐ‟  ̆ ᴁ Ԉӱ ⁮

‟Ȃ 

 

3-58Ӈ  

 



3.4.3  

1ȁ  

ᴳ Ԉ ̆PLC_Config ᵏ ╖ ̆

ᴳ ╗ ᵳ Ȃ 

 

 

 

3-59  

‎ ⁮ ̆   ԇὲ ѝ  ╟

╖ ̆ Ю ֶ   ѝ  Ȃ 

ᾳЮ̆ᴁ ѝ 1 ֶԈ ̆ѝ 0 ֶԈ ̆ ᴁ

ֶ ₥ ḣȂ 

Ю̆ ȁЭ ȁЮ ȁ ╖ ֶ ̆ ᴳ Ҿ

╖ ̆ ѐ ὡ ̆   ᴳὲ ѝ ̆

Ю ֶ   ѝ  Ȃ 



2ȁ ⁸ᾗὡ  

Ю̆ ҂ Ԉ ⁸ ḣ̆G Ȃ 

    

3-60 ⁸ᾗὡ  

ԇ Э     ѐ ѐľ ⁸ᾗὡĿ ֶ̆   ⁸ᾗὡ ̆

ᾗὡḣУ ѐᾗὡ ⁸ ḣ̆   ḣᾗὡ⁮ ѐȂ 

3.5ὲӹ 

3.5.1  

έ ѐ чэ ѝ ᵏҩ ╖ ̆ Уэ ₥

̆ үэ Юў Ю Ȃ 

ѐ ̆‡ ╖Ȃ ѐ ̆‡ֶ  

̆   ֶ ᴁ⁮  ԇ Ȃ 

 

3-61  

 



3.5.2 Э Ю  

╖ ̆ Ԉ Ю ⁮ ѐȂ 

҂ Ԉ ѐ Э ⁮ ѐ̆‾ Ԉ

ᴐȂ ╗ ᾳЮ̂SM0.8 ᴁѝ 1̃ ̆ Э ̆

Э Ȃ 

3.5.3 ṃ  

Ю ֶ ╟ ὡ Ȃ ṃ ̆ ѝ 

̆ ᴳ ṃ ⁸ṃ ̆ ѝ  ̆‡

  ѝ ṃ Ȃṃ ὡ ̆ Ԉ  

ᴳὲ ὡ  Ȃ 

3.5.4 Vּשᶑ  

                 

3-62 Vּשᶑ  

    ѐ ̆   ѐ ľ Vּשᶑ Ŀ ̆   V

ᶑשּ   ̆ᶢ Vּשᶑ Ȃ 



3.5.5  

Ԉ ╠ ̆ ЮУ ֶᴳ 1э

ṃ ̆ Ю ֶ   ̆ ֶ

Ȃ 

3.5.6  

╖ Ԉ ╠ ᾗ ֙̆ ₥

Ȃ 

ľ ֒Ŀτ>ľ Ŀ   ̆  

Ȃ 



3.5.7  

   ԈЮ ‟ҩ ֒ѐ Ὧ Ȃ 

    

3-2 ֒ѐ  

 ╖  

Ctrl + C ₥ ѐ╖ ԇ ⁸⁮⅔  

Ctrl + V ⅔ ѐᾃ ⁸⁮ ₥ᴁ  

Ŕ (Э)  Э ╟Ἵ  

Ŗ̂Ю̃ Ю ╟Ἵ  

œ̂ ̃ ╟Ἵ  

ŕ̂ ̃ ╟Ἵ  

Home ῏ ₥╖  

End ₥╖  

Enter Ἵ ╖ ᴁ ̆ᴳ ұ ̆ 

Ἵ ╖ ᴁ з ұ ̆ Ȃ 

 

9.1  

 ╖  

Home Ȃ 

End ╗ Ȃ 

Ctrl + Home  ⁮ ̂1 ᴁ ̃ 

Ctrl + End  ⁮ ̂ Уэ ᴁ ̃ 

Back̂ ᴁ ̃ ‮ ₥ ѐἷ֒ ̆ ₥ ╟У Ȃ 

Deletê‮  ̃ ‮ ₥ ᾃ Ȃ 

Enter̂ ̃ ‎ ἷ֒ ὡ / ὡ ԇ  

̂Э̃ Э ╟  

̂Ю̃ Ю  

̂ ̃  

̂ ̃  

Ctrl  +  Э  

Ctrl + Ю  

Ctrl  +  

Ctrl  +  

PageUp ЭУ ᾃ  

PageDown ЮУ ᾃ  

Ctrl + C ⁸ ԇ  

Ctrl + V ԇ  

Ctrl + X ⅔‎ ԇ  

Ctrl + Z Ἴ₥ ᴐ 

Ctrl + Y  



4ӱ  

PLC_Config ֒ ⁸ ̆ ‍ ̆ Ԉ ӱ ̆

DCCE ӊ ӊ ᴐѝӱ ̆ ᵳ ӱ Ȃ ұ

⁸ Ю DCCEӱ ̆ ᾊȂ 

4.1 ӱ Ὧ  

4.1.1  

PLC_Config 16эӱ ѝ̆ ᵳ P̆LC_Configѝ э

ӱ ҩ ̆ᴐѝӱ ̆0~15 16эӱ ̆ Ԉ

⁮֗ᴉ ̆ э Ю ӱ Ȃ 

 

4-1 ӱ  

 



4.1.2 Э Ю  

ӱ ҂ Э Ю Ȃ ӱ Э ᾳЮў

⁸ бӱ ̆ ὲ ᴐȂ 

  PLC_Config ѝ Ὧ Ю ӱ Ὧ ў̆ ⁸ б

ӱ ″ ӱ Э ̆ ў ⁸ Э ֶ‾ ԇ

╟ ӱ Ȃ 

ӱ Э ̆ ў ⁸ бὲ У ̆ў ⁸ ֶ ѝ

Ю Ȃ ѐ ӱ ̆ Ԉ ᾳ Ȃ 

 

4-2 ӱ Э Ю  

4.1.3 ӱ  

  ѝҩ ӱ Э Ю ̆ў ⁸ 4 ӱ ̆

PLC_Config ╟ ╟ ӱ ч ᴐȂ 

  ̂1 ȁ̃Э ╟ ̔ 

  ӱ Ὧ ў̆ ⁸ Э ֶ ╟

ӱ Э Ȃ 

  ̂2 ȁ̃ ╟ ̔ 

  ӱ Ὧ ̆ Ԉᴳ ľ ╟ ӱ Ŀ ⁸ ӱ

Ȃ 

Ю ӱ  

Э ӱ  



 

4-3 ╟  

  ̂3̃ ӱ ̔ 

  ӱ ̆ ў ⁸ ѐ Ю Э

⁮ӱ ̆ӱ ֶ У ╟ У ӱ Ȃ ἵ

҂ Ԉ ѐ Ȃ 

  ̂4̃ ╟ ӱ ̔ 

  ╖ Ὠ ᾃ ᴐ Ȃ ӱ Ὠ ᾃ ӱ

̆ Ԉᴳ ╖ Ȃ ўӱ ̆ ľ ╟ ӱ Ŀ ԇ̆

ў ⁸ ֶ ╟ ӱ Ȃ 

 

 

4-4 ╟ ӱ  

  ╟ ӱ ̆ӱ Ȃ ўӱ аֶ ̆

╟

PEC8000  



⁮ ӱ б ӱ ̆Ю ӱ ̆ў

ӱ Ȃ 

4.2  

  бӱ Ὧ ꜛ ȁὨὭ ȁAI ȁAO ȁDI ȁDO

6 ‍̆ Ԉ Ҿ ᴳўӱ ⁮ ִȂ 

4.2.1  

  PLC_Config ₥   ў̆ ⁸ ᾃбӱ

Ὧ Ю Ȃ 

 

 

4-5 ӱ Ὧ  

 ӱ ⁸ Ὥ 16ᴁ̆0͘15ᴁ 0͘15 ӱ ̆ ᴁѝ 1

‡ἵ ӱ ѝ̆ 0‡аἵ ӱ Ȃѡᴿ̆ ⁸ ѝ

65534̆ ‡ 0 ӱ Ю аֶ ̆1͘15 ӱ Ю ‡



Ȃ ѝ 65535̆ ӱ Ȃ 

 ӱ ѝ У ̆ ᴁѝ Ȃ

эӱ ‡̆ᵑ э Ȃѡᴿ̆

ӱ ѝ 6э̆ ѝ 10 ̆‡ ӱ У ѝ 60 Ȃ

ѝ 10 Ȃ 

 эѕ ľўĿ бӱ ᶕ̆ ѝľӱĿ ╟ ԇ

ṁ  Ȃ 

 ȁ ȁ ᴁȁṃ ᴁȁ ӱ У Ȃ 

 ꜛ ў ⁸ ӱ э ꜛѐчэ

̆ ꜛ ‡̆ ѝ ꜛ ̆ ⁸

̆ а ̆ ḣа ̆ ᴁѝmsȂ Ԉ ᾳ ꜛ

Ȃ 

4-1 ꜛ ḣ 

̂bps̃  ꜛ ̂ms̃  

1200 32 

2400 16 

4800 8 

9600 4 

19200 2 

38400 2 

57600 2 

115200 2 

500000 ᾃ ╟  

1000000 ᾃ ╟  

 

 ӱ ἵ ўӱ ḣ ў̆ ֶ

ѝ Ю Ȃ ѝ 10 Ȃ 

 ӱ ᶕ ў бӱ У ̆ Ԉ

⁸ўӱ Ӈ Ȃ ѝ 100msȂ 

 ӱ ᶕ ў ԇ ӱ ̆

̔ 

1ȁ ꜛ ̆ Ԉ ḣ̕ 

2ȁ ѕ ѝӱ Ȃ 



ӱ ў ̆‡ў ѝ Ȃ ѝ

1000msȂ 

4.2.2 ὨὭ  

 

4-6 ὨὭ  

 ὨὭ ўӱ ὲ̆ѐ ў ⁸

̆ ₥ ᴐӱ ў ̆ 0͘15Ȃ 

 ₥ ўӱ Ȃ Ὥ‍ѝ 3 ̆ Ѭ ȁ

ὤ ̆ ӱ ѝὲӹ ̆ Ѭ ̆ ӱ ѝὨ ᾃ

Ь ѐ У Ȃὲѐ Ѭ Ю

AIȁDIȁAOȁDO Ȃ Ю ̆ӱ ֶ ╟

I/O ⁮ў ѐ̆У ᾳЮ ᴳ Ȃ ὤ Ю ҂



̆ ӱ I/O ὲӹ ᾃ ̆ў ⁸

ᾃ Ὧ ֶ ὤȂὯұ ὤ ᾰͅ

DȂ 

 Modbus ѐў бӱ У ̆ ў Ԉ

‍аשּ ӱ Ȃ б Ὧ ӑ Ю ̆

чэ Ю ѝ Уэӱ ̆ ў ᾃѝУэӱ ‍

̆ Ԉ ӱ ᾃ ὲᴍ Ȃ ѝ

1͘255Ȃ 

 ӱ ̆ Ԉ Ὠ ᾃ DIO2000ȁTAC6000ȁDIO3000

Ὠ ľὲӹ Ŀ̆ ӱ ̆ ѝľ

ĿȂ 

 ѝModbus RTU Modbus ASCIĬ ӱ Ȃ 

 ΰ ў̆ бӱ У

̆ ὯȂѡᴿ̆ ᾗ

ѝ 2ms̆ ѝ 10̆ ‡ 20msў ֶ У ӱ

ԇ̆ ⁹ Ȃ ӱ ᶕ а ӱ̆

ѕ Э ӱ ԇ ̆

ӱ ԇ У Ȃ ѝ 1Ȃ 

 ԇ ў ӱ Э Modbus ԇ╖ ̆ ұὨ ᾃ

ѝ 17̆ ὲӹ Modbus ԇ╖ Ў ѝ 1ȁ2ȁ3ȁ

4Ȃ ѝ 1 2 ̆ ԇѐ э ֶ ӱ DI

DO Уэ ԇ ̆ ѝ 3 4 ̆ ԇѐ э

ֶ ӱ AI AO Уэ ԇ Ȃ 

 

 

 

̔ 

̂1̃ ӱ ѝὨ ᾃ ̆ Ю̆

̆ ӱ AIȁAQȁDIȁDQ Ȃ 

̂2̃ ӱ ‍ ֗ᴉ ̆ Ԉ ᾃ Ȃ 

 



4.2.3 AI  

 

4-7  AI  

 эў ⁸ Ԉ ӱ AI ѝ 16э 16э ԇ̆AI

╖ Өѝ ӱ Ȃ 

 ╖ ѝ 3 4 ̆ὲᴍа ᴐ Ȃ 

 ў Modbus AI ԇѐ Ȃ э ѐ

ѝ ӱ Modbus Ȃ Ḷ ѝ PAI XAI

ў ѐ ὲ̆ѐ PAI ẏ ӱ

Modbus ѐ ̆XAI PAI ̆ Ю

Ȃᴿ ̆PAI ὡ ѝ ḣ-2000͘ 8000 -200 ͘800 ̆ Э ѐ 0

ѐ ὡ ȁ ὡ ȁ   ȁ   ̆ ὡ ӱ ѐ



PAIW0ѐѝ 2000 ̆ XAID0ѝ 200.0 ̆ XAI ѝ зѝ

ȂModbus ѝ ў ⁸ ѐ PAI XAI Modbus Ȃ 

                    

4-8 PAI XAI Ὧ  

 ȁ ȁ ȁ ̆

ѝ ȁ чэ Ȃ 

 ԇ ѝ ӱ AI Modbus ԇэ ̆ ѝ

Modbus ԇѐ ̆ э ѝModbus ԇѐ э Ȃ 

 ᴿѐ ╖ ѝ ў̆ ӱ ѝ 0 ̆

ὡ⁮ў PAIW0 ̆ ὲ ḣ 10᷁ ὡ XAID0 ѐȂ 

PAIּש 

ὡ  

   

   

ὡ  

XAIּש 

ӱ ḣ 



4.2.4 AO  

 

4-9 AO  

 эў ⁸ Ԉ ӱ AO ѝ 16э 16э ԇ̆AO

╖ ѝ ᾗὡӱ Ȃ 

 ╖ ѝ 3 4 ̆ᾗ╖ ѝ 6 16 Ȃ 

 ў Modbus AO ᾗ ԇѐ Ȃ э

ѐ ѝ ᾗὡ ӱ Modbus Ȃ Ḷ

ѝ PAQ XAQ ў ѐ ̆ὲѐ PAQ

ẏ ӱ Modbus ѐ ̆XAQ PAQ

̆ AI ‍ȂModbus ѝ ў ⁸ ѐ PAQ

XAQ Modbus Ȃ 

 ȁ ȁ ȁ ̆



ѝ ȁ чэ Ȃ 

 ԇ ѝ ӱ AO Modbus ԇэ ̆ ѝ

Modbus ԇѐ ̆ э ѝ Modbus ԇѐ ᾗὡ

э Ȃ 

 AO ‍ ӱ ὤ ў ѐ ⁸ Ȃᴿ ̆

ᴿѐ ѝ‾ 3 ԇ ӱ ѝ 100 ̆ б

PAQW0 ѐ ̆ ‡а ᾗὡ ᴐ̆ PAQW0ѐ

а ̆‡‾ 6 ԇ PAQW0ѐ ᾗὡ⁮ӱ ѝ 100

ѐ ᾗ̆ὡ ᾋ У ᾋ ӱ ѝ 100 ᾋ

Ȃ 



4.2.5 DI  

 

4-10 DI  

 эў ⁸ Ԉ ӱ DI ѝ 256эᴁ 32э ԇ̆D I

╖ Өѝ ӱ Ȃ 

 ╖ ѝ 1 2 ̆ὲᴍа ᴐ Ȃ 

 ԇ ѝ ӱ DI Modbus ԇэ ̆ ѝ

Modbus ԇѐ ̆ э ѝModbus ԇѐ э Ȃ 

 ᴿѐ ╖ ѝ ў̆ ӱ ѝ 1 ̆

8э ̆ ὡ⁮ў XI0.0͘ XI0.7 ѐȂ 



4.2.6 DQ  

 

4-11 DO  

 эў ⁸ Ԉ ӱ DO ѝ 256эᴁ 32э ԇ D̆ O

╖ ѝ ᾗὡӱ Ȃ 

 ╖ ѝ 1 2 ̆ᾗ╖ ѝ 5 15 Ȃ 

 ԇ ѝ ӱ DO Modbus ԇэ ̆ ѝ

Modbus ԇѐ ̆ э ѝ Modbus ԇѐ ᾗὡ

э Ȃ 

 DO ‍ ӱ ὤ ў ѐ ⁸ Ȃᴿ ̆

ᴿѐ ѝ‾ 1 ԇ ӱ ѝ 0 ̆ 2эᴁ ̆

б XQ0.0 XQ0.1 ̆ ‡а ᾗὡ ᴐ̆ а ‡‾

5 ԇ XQ0.0 XQ0.1ѐ ᾗὡ⁮ӱ ѝ 0 1 ѐ̆



чэ а ‡̆‾ 5 ԇ 0 1 ᾗὡ ᾗ̆ὡ ᾋ

У ᾋ ӱ ѝ 0 1 ᾋ Ȃ 

4.3 ӱ  

   

 

4-12 ӱ  

 Э   ӱ ֒̆ ₥ PLC_Configѕ

̂DIO3000 AIO5000G ȁ̃DUT_Confiĝ TAC6000 TAC3000G ȁ̃DIO_Config

̂DIO1000 DIO2000G ̃ ֒ Ȃ ὲӹ ᴐ

У Ȃ 



5 DUT_Config ֒ᴳ  

5.1 ֒ б   

    ֒ ў ⁸ ӱ DUT6000 TAC6000 Ȃ ў ⁸

֒ PLC_Configѐ̆  Ԇ ӱ ẏ ἷ ,  

ľ Ŀ ӱ ὨὭ ѐ   ľ Ŀ

֒, 5-1 Ȃ 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

     

   

    

 ֒ ᶕ ў ⁸ ⁮ DUT6000ѐ̆ Ԉ ў

⁸ б DUT6000 ╖ ᶕ ̆ Ԉ Э

ӱ ẏ ἷ̂ ̆ 5-1 Ȃ̃ 

    ֒ ᶕ Ԉ ᶑ ̆У ֒ ֶ

PLC_Config ѐ ֒ ѐ DefaultProject.Ȃ 

    ԈЭ ѐ ẏ ἷ ѝ 0 ӱ ̆ ֒ ᶑ ѝ̔

PLC_Config ĺ>PEC7000_79֒ ĺ>DUT6000_0 ֒ Ȃ 

 5-1 ֒ 



֒҂ Ԉ ᴐ έ ѐ ᴐ ӱ̆ ⁮ ᵑ ѝ  ̔

 

Â  

Â  

Â ᶑ  

Â Ὧ  

    ѐ ╖ ̆ ᶑ ̆

ᶕ ᶑ ֒ѐȂЮ ̆ ľ Ŀ ᴐ ̆

, ľ .prjĿ ֒̆ ᶑ ᶕ ѐȂ 

5.2 ֒Ӯ  

    DUT6000_Config ֒ PEC7000

֒ PLC_ConfigG ̆ PEC_7000 ӱ DUT6000

TAC6000 Ȃ 

    ֒ ע ̆ DUT6000 ὡ  

Ԉ Эᴁ ѐԈ╖  

, 5-2 Ȃ 

ѐ DUT6000 Ю ‟ὲ╖ ̔ 

Â б DUT6000 ֒ ╖  

ü ai_block̔ DUT6000 6 ὡ(AI) Ȃ 

ü pid(do)̔ DUT6000 9 Ὧ  ̂DÕ

̆ ҂ PID ⁸ᶕ Ȃ 

ü di_block̔ DUT6000 4 Ὧ ὡ (DI)Ȃ 

Â ╖ ╖  

ü and_block ȁor_block̔ бȁ Ὧ

Ȃ 

ü H_ALM_OUT ̔ 6 Э

ѐ Ȃ 

ü L_ALM_OUT ̔ 6 ԆЮ

ѐ Ȃ 

╖ б ֒

Ὧ ╖ ̆ ᶕ ̆ᾋЮ ⁮ ѐ̆Ю Ȃ 

5-2 ╖  



5.3 ֒   

֒ 5-3 ̆‍ѝ ȁ  ᶕ Ь ‍Ȃ 

 

 

 

5.3.1   

Â DUT6000 ̔ ₥ ᴐ DUT6000 ̆ Ю ‟╖ Ȃ 

Â ̔ ѐᶑ ᶕ ̆ Уэ ὲ̆ѐᶑ ᶕ

Ԉ╖ ᵛ ѐȂ 

Â ᴐ̔ 

    Ἴֶ… Уэ ̆ ₥ DUT6000 ᾃ ᶕ

Э ⁮Эᴁ Ԉ̆╖ ѐ̆ ֒ѐ

 5-3 ֒  

 



שּ Ȃ 

Â Ὧ ̆‡  ľ ĿЮ ľLoopĿ ̆

Ȃ 

Â ѐ ╗╖ Ȃ 

    ╖ ‟ ѐ Уэ╖  ╖ ̆ ╖ ╗

ѐȂ ╗ ╖ ֶ ѝ Ȃ 

5.3.2  

    5-3 ̆ ╖ Ȃ╖ Ѯ

Ԇ ּ ̆╖ ‍ 5.2 Ӯ Ȃ 

Â ╖ ̔ 

    э╖ ὡ(IN)  (OUT) ̆ ѐ ╖ ч

э ̆ ҩ Ȃ 

 

ѡᴿ̔ 

    Ἴ ╖ ╗ ѐ̆ 5-4 ̔ 

5-4 ╗╖ ⁮  



 

     ᵛ AI╖ ľOUTĿ שּ ‡̆ ̆ 5-5  ̔

 

   

    ЮУ    ᵛ╖ ľINĿ שּ ̆‡ ̆ з ̆

5-6 ̔ 

 
 

    Ѭѝ DUT6000 2 ̂ӱ 0 ̃ ὡ ᴐ

ѝ PID ⁸ ὡḣ̆ з 2 Ὧ     PWM ⁸ᶕ Ȃ 

 ѝ ּ ̆ ╖ ּ ᶕ ̆ Ԉ ╖

AND ̆ OR̆  ╖ שּ   ѐ

̆  5-7 : 

 

5-5 ѐ AI╖    

5-6 ⁮ PID╖ ὡ  

5-7 ╖  



    5-7ѐ Ѭѝ 2 ὡ Э   2 Ὧ

ὡṁб ̆ ּ 2 Ὧ  Ȃ 

    ╖ Ѭ ὲ 3 Ȃ 

 

Â ╖ ὲ ‮  

 

 ╖ ̆   ѐ ľ‮

Ŀ̆ ₥╖ ‮  

  ̆ ľDeleteĿ ̆

‮ Ȃ 

‮ ̆╖ Ѯ ᵳаᾋ Ὧ Ȃ 

 
5-8 ‮ ╖  



5.4 ᶕ  

    DUT6000 3 ̆‍⁞ѝ: 

 ̧ ὡ PID ⁸Ȃ 

 ̧ ὡ ᶕ Ὧ ὡ Ȃ 

 ̧ 8 ὡ ᶕ Ȃ 

           Э Ь ╖ Ȃ 

 ̧ DUT6000 Э ѝὲ э Ὧ   ὲ  ᶕ

̆ ᶕ 3 ‍ : 

1) ᶕ ὡ̔ ұ DUT6000 ὡ ̆ Ὧ ὡ ̆Ԉ

ὡ Ȃ 

2) ᶕ ̔ ὡᶕ Ѯ PID ⁸ Ȃ  

3) ᶕ  ̔ ұ DUT6000 Ὧ   Ȃ 

    ᶕ 1 3 ‍̆ ὡᶕ   Ԉ 2 ‍Ȃ 

5.4.1 PID ⁸  

        ᶕ Ԇ ὡ AI╖ Ԇ PID ⁸ PWM  

PID(DO)╖ ̔ 

        2 Ὧ    ᶕ ѝ PID ⁸̆ ᴿѐ ᶕ

ὡ ‍ѝ ὡ Ȃ 

 

 

 

 

 

 

 

 

5-9  PID╖  



5.4.2 ὡ ᶕ б Ὧ ὡ  

        ᶕ Ὧ ľ бĿ AND╖ ľ̆ Ŀ OR╖

̆ 5.3.2 ѐ 5-7 Ȃ 

        Ḁ э ANDȁOR╖ чэ ὡ а

ὲ ANDȁOR╖   Ȃ 

        R ̔ 4 Ὧ ὡ б ̆ ּ 3 Ὧ   

    ẹ 5-10 аἵ ̔ 

 

 

 

б╖ ὡ 

б╖ ὡ 

аἵ

 

5-10 ὡб  



  5-11 ̔ 

        3 Ὧ    ᶕ ѝб ⁸̆ ᴿѐ ᶕ

ὡ ‍ѝ Ὧ ὡ Ȃ 

        ӱч AND OR╖ чэ ὡ Уэ Ю‟ У

ὡ̔ 

 ̧ DI╖ OUTȂ 

 ̧ AI ╖ ЭЮ   HALM_OUTȁLALM_OUT 5-12 Ȃ 

 ̧ PID(DO)   OUT 5-12 Ȃ 

 ̧ AI ╖   Ȃ 

 ̧ ὴ ̔ 

  0 ὡ 0 Ὧ PWM  

⁸ ̕ 0 ὡ Э  ᶕ ּ 1 Ὧ  ̆

⁸ ̕ 

        0 ὡ Ю  ᶕ ּ 2 Ὧ   ⁸ ̆

5-12 Ȃ 

 

5-11  ὡб  

AI

ḣ

 ̂

̃ 



 

Â R-S  

  ֒ѐчэбȁ ╖ Ѯ а ᶕ ̆ Ԉ R-S  

5-13 R-S  

AI Ю

ᶕ

  ̂ Ὧ

̃ 

 

5-12 ὡ PID ⁸ ЭЮ  

AI Э

ᶕ  ̂ Ὧ

̃ 

 

AI ḣ

 ̂ ̃ 

AI Ю ᶕ

 ̂ Ὧ ̃ 

 



Ԉ 5-13ѐ Ȃ 

        5-13 ѐ and_block0 out and_block1 IN_2 

and_block1 out and_block0 IN_2ṁѝᶕ ֶ ᶕ ̆

Ԉ Э Ȃ 

5.4.3 ὡ ЭЮ ᶕ                               

        ֒ѐ ч ╖ ̔H_ALM_OUT  L_ALM_OUT ԏ ᴐ 8

ὡ Э Ю   Ȃ 

 

  

 

        ╖ чэ  ̆ AND_OUT OR_OUT ̆ ὲѐ AND_OUT 8

ὡ AI Э Ю б  ̆OR_OUT 8 ὡ AI

Э Ю  Ȃ 

 

8 AIЭ

б

  8 AIЭ

  

2

ЭȁЮ

  а

б

 

8 AIЭ

б

  

8 AIЮ

б

  

8 AIЮ

  

5-14  H_ALM_OUT  L_ALM_OUT 



 

 

        ὲ Ѭ 5-15 ̔  

        а ᶕ б ‡ ̆  Ԇ

שּ ̆   ѐ ľ Ŀ̆ ЭȁЮ

ᶕ а б Ȃ 

        Ԉ H_ALM_OUT╖ L_ALM_OUT╖ PID̂ DÕ ╖

̆҂ H_ALM_OUT L_ALM_OUT ᾋ У бȁ Ȃ

֒ѐ 9э Ὧ   ̆ 9э H_ALM_OUT 9э L_ALM_OUT╖ ̆

э PID̂ DÕ ╖ Ԉ Уэ чэ ╖ ̆а

╖ ҵѮ ת̆⁞שּ ᴳ H_ALM_OUT L_ALM_OUT Уэ PID(DO)

ᴳч ╖ У ̆ 5-16 ̆ба PID_DO╖

 ╖ Ԉ а Ȃ 

        ұ ὡ Ὧ   ̂ᴐѝ PID ⁸ PWM  ̃

ᴐ ⁸ὲ ᴐ ᶢ Ȃ 

 

AI0_HALM_OUT 

AI1_HALM_OUT 

AI2_HALM_OUT 

AI3_HALM_OUT 

AI4_HALM_OUT 

AI5_HALM_OUT 

AI6_HALM_OUT 

AI7_HALM_OUT 

 

б 
AND_OUT 

OR_OUT  ᶕ

бѮ ̆נ

ѝ

 

5-15  H_ALM_OUT  L_ALM_OUT ᾃ  



H_ALM_OUT 

б L_ALM_OUT ᴳ

ὲ У

̂ ѐὤѝ 0̃ 

H_ALM_OUTб 

L_ALM_OUT ᴳ

ὲ У

̂ ѐὤѝ 0̃ 

 

 

5.5 AI ╖   

ұ ὡ ὲ ᴐ ̔ 

Â ּ  

Â ῆḣ 

Â ḣ 

Â  

 ̧ ḣ 

 ̧ Э    

 ̧ Ю    

 ̧ ḣ 

 

 

 5-16 ЭЮ  

 



 5-17  

1  

 

  Ҿ Ԉ ֒ѐ ╖ ̆  ╖

  ̆ 5-17 Ȃ 

Â ̔ 

 ̧ ̔ ḣ ұЭ ḣ ╟Э  ̕

ḣᴂұЮ ḣ ╟Ю  Ȃ 

 ̧ ̔ ḣѝ 0 ̆ ḣа

ѝ 0 Ȃ 

 ̧ ḣ̔ ľ ḣĿаѝ 0 ὡ ḣ ̆ Ю ḣ

Ȃ 

Â  ľЭ ὤ Ŀ Ԉ AI ╖ DUT6000 ὡ

ὤ Э Ȃ 

Â ľ ḣĿѐ̆ᾗὡ ᶢ ḣ̆ᾋ  ľЮ ὤ Ŀ

Ю ⁮ DUT6000 ѐȂ 

Â ᵛ ľ Ŀ‟ ѐ   Ԉ ѐ ,ľЭ

ѐ Ŀ̆ľЮ ѐ Ŀ Ԉ ѐ ᾗ ᴐȂ 



5.6 PID(DO)╖   

  ұ DUT6000 Ὧ   Ԉ   ҂ Ԉ PID ⁸

PWM  ̆ Ԉ PID̂ DÕ ╖ ѐ҂ PID ⁸ DO

  ⁸ Ȃ ꜛ ̔ 

Â PID ⁸ ̔ Ȃ 

 ̧ PID ⁸ 

 ̧ ⁸ 

 ̧ ⁸ 

Â ̔  ̗ ḣ ¦ 80ms ѝ 2s‡

ѝ 2000 / 80 = 25 

Â ḣ̔ ḣ ̗ ḣ /10 ̆ ḣѝ 50 ̆‡

ѝ 500Ȃ 

Â ᴿȁ ‍ȁ ‍  

Â ̔ ḣ ḣ ЭЮ ╟ ̆ ╟ ḣѮᾃ

PID ̆ Ѭ ḣ ᾗȂ 

        PID(DO)ᴐѝ   ̆ ҩ AI╖

 ̆ ֒ѐ ѝ PID ⁸ ̆ Ԉ Ȃ 

        5-18 ̔ 

 



 

5.7 ╖ Э бЮ   

 

֒ ╟ DefaultProject ̆ ᴐ

DUT6000ѐ Ԉ╖ Э ⁮ Ȃ 

  έ ѐ ľЭ ᶕ Ŀ ̆҂ Э ᶕ ᴐ̆

Эת ᶕ ₥ ᶕ Ȃ 

 

 

  έ ѐ ľЮ ᶕ Ŀ Ԉ ₥ ᶕ Ю

⁮ ѐ Ȃ ╖Ю ⁮ ѐ Ȃ 

 

5.8 ᶕ бᶢ   

έ ѐ Ю ѝ ᶕ бᶢ ̔ 

  5-18 PID╖  



 

 
 

 

 

  

 

 

 

Â ᶕ ᶢ ̔   ᶕ ̆ Ԉ бᶢ Ὧ ᶕ

Ȃ 

Â ⁸ ̔ Ԉ 8 Ὧ  ᴐѝ PID ⁸ PWM   ⁸

ᾗ̆ PID╖ ⁸ Ӯ Ȃ ⁸ Ю ╟ᾗὡ ѐ̆

а ᶢ Ȃ PID(DO)ᴐѝ Ὧ   а

⁸ ̆ ḣ аԆ ᵛ ѐ ⁸ Ȃ 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

Â  

Â  

Â  

 

Â ̔ 5.9  

Â ̔ 8 ὡ ̆ AI ╖

Ȃ 

Â ̔ ᴐ DUT6000  

Â ᶕ ̔ ᴐ DUT6000 ᶕ  

ᶕ   

⁸

 
  

ᶕ  

  5-19 ֒ έ  

  5-20 ⁸  



5.9 PID   

5.9.1 Ӯ   

֒ѐ  ľ Ŀ Ԉ PID ᴐ ̆ 5-21 Ȃ 

 

 

 ѐ ұ ὡ б   ᶕ ̆ 

Â ὡ ̔ ּ ὡ (ӱ 0 ) 

Â   ̔ ὡ ⁸ PWMᶕ   ̂ӱ

0 ̃ 

Â ̔ ḣ ḣ ЭЮ ᾃ ╟ Ȃ 

 5-21 PID  



5.9.2 ᴐ   

1) ὡ б   ᾳ ὡ ᶕ ѐ ᾗȂ 

2)  ľ Ŀ ̆ᴳ ᾗᶕ ̆ ľ ĿȂ 

3)  ľ Ŀ ̆ ὡ ḣ  

4) ̆ ľ ĿȂ 

5.9.3 ὲ ᴳ   

Â ╗ ᶕ ̆  ľ Ŀ ╟ ̆ ᾗ ᶕ ᵳа Ȃ

ᶕ ̆ ὡ   Ὧ ̆  ľṃ Ŀ̆ ṃ

̆ᾋᶢ У ᶕ ̆ 5.9.2 ѐ ᴐȂ 

Â ̆  ľṃ Ŀ ̆ṃ ̆Ӱ э

ὡ ḣ ת̆ ֶ Ѯ э ḣȂ 

Â  ľṃ Ŀ ̆ Ԉ ⁸⁮ὲ ̆ ľ ⁸Ŀ

Ю ѐ ⁸   ̆ ľ ⁸⁮Ŀѐ ⁸

  ̆  ľ ⁸ Ŀ Ȃ 

 

5.10   

5.10.1 ὡ ḣ   

     έ ѐ Ԉ ╗⁮ ₥ ѐ AI╖ Ԇ ὡ

Ȃ 5-22 ̔ 



 
5-22 ⁸  

 

   ѐ  ľ ╗ ἷ Ŀ̆ ₥ ѐ AI╖ ̂

ὡ ̃̆ ╗ ἷ ̆ ̆ 

   ḣ̆ Ȃ 

Â Э ȁЮ ѐ ḣ ̆  ľ Ŀᴳ Ȃ 

Â Ԉ ╗ 4э  

Â ľ‮ ἷ Ŀ̆ ἷ ‮ ἷ Ȃ 

5.10.2   

     έ  ̆ 5-23 , ὡ

ḣ̆ ῆḣ̆ЭЮ ̆Ԉ Ὧ ὡ   Ȃ 



5-23  

 

Â Ԉᾗὡ ῆḣ̆  ľᾗ ῆḣĿ ὲ ᶢ  

Â Ԉ   Ὧ   Ю ̆ ὲ ѝ Ȃ 



6 DIO_Config ֒ᴳ  

6.1  

6.1.1 ᶕ  

 Ю ‡  

ǻ ᴳ ᴐ ̂Windows98,Windows2000,WindowsNT,WindowsXP̃ 

ǻ ᴳ ֒ ̂ RS485/232 PC ̃ 

6.1.2  

   DIO_Config ֒ έꜛ ұ Windows ֒̆ 32 ᴁ

Windows98,Windows2000, WindowsNT,WindowsXPᴳ Ȃᴳ DIO_Config ̆ έ

ԈЮ ̔ 

ǻDIO_Config ֒ έꜛ 

ǻУ PC  

ǻ ᴳ ᴐ ̂Windows98,Windows2000,WindowsNT,WindowsXP̃  

ǻ У ̂RS485-232 ̃ 

6.2 DIO_Config ὡ  

6.2.1 ֒ ╟ 

 ᵑ ᴔᴳ Ԉ ч ֒Ȃέᴇ Ю̔ 

1. ⁮ Э̆ ѕ б  

╟ Ȃ 

2. ѝὲӹ ӱ ̆ /ѕ бў  

 ў ӱ DIO2000 Ȃ ў ֒ PLC_Configѐ̆

 Ԇ DIO2000ӱ ẏ ἷ ,   ľ Ŀ



ӱ ὨὭ ѐ   ľ ӱ Ŀ ֒, 6-1

Ȃ 

 

 6-1 ╟ DIO_Config ֒ 

   ֒ ᶕ ў ⁮ DIO2000ѐ̆ Ԉ ў б

DIO2000 ╖ ᶕ ̆ Ԉ Э ӱ

ẏ ἷ̂ ̆ 6-1 Ȃ̃ 

   ֒ ᶕ Ԉ ᶑ ̆У ֒ ֶ

PLC_Config ѐ ֒ ѐ ȂԈЭ ѐ ẏ ἷ ѝ 0

ӱ ̆ ֒ ᶑ ѝ̔PLC_Config ĺ>PEC8000_72

֒ ĺ>Salve_0 ֒ Ȃ 

 

 6-2 ў  



 ̧ Ӯ 

ў  

֒--> ̔ ұ Уэ  

֒--> ̔ ұ Уэ  

֒-->Ὧ ̔ ұὯ Уэ  

֒-->ᶑ ̔ ұᶑ Уэ  

֒-->  ̔ ұ    

 

--> ὡ ̔ ұ ₥ ѐ ὡУэ  

-->‮ ̔ ұ ₥ ѐ‮ Уэ  

--> ⁸̔ ұ ⁸ ₥   ╖ /  

--> ̔ ұ ₥ᴁ ⁸ ╖ /  

--> ⅔‎ ̔ ұ‮ ₥⅔‎ ѐ ᾃ  

 

--> ̔ ұ /  

--> ̔ ұ /  

-->   ̔ ұ /    

 

⁸  

⁸ --> ̔ ₥  

⁸ --> ὤ ̔ ὤ  

⁸ -->Ю ̔Ю ₥  

 

--> ̔ ұ ₥ ⁸  

--> ̔ᴳ DIDO ұ  

-->ṃ ̔ᴳ DIDO ұЮ  

 

 

 

 



 ̧ έ Ӯ 

ў έ  

̔ Уэ  

̔ Уэ  

Ὧ ̔Ὧ Уэ  

ᶑ ̔ᶑ  

ᶑ ₥ ֒̔ᶑ ₥ ֒ 

̔ ₥ ֒ 

̔ /  

  ̔ /    

̔ /  

╟ ̔ ╟ ̆  

⁹ ̔  

ṃ ̔ṃ  

ѝ ̔ ѝľ Ŀ 

ѝṃ ̔ ѝľ Ŀ 

Ὧұ̔Ὧұᶕ  

 

έ  

 

̔ ₥ ֒ 

ὤ ̔ ὤ ֒ 

Ю ̔Ю ╖ ᶕ  

έ  

 

̔ ѝ  

ṃ ̔ ѝṃ  

̔  

 



έ  

 

╗ ̔ ╗  

‮ ̔‮  

₥ ὡУэ ̔ ₥ ὡУэ  

₥ ₥ ὡУэ ̔ ₥ ₥ ὡУэ  

‮ ₥ ̔‮ ₥  

 ̧  

 

 6-3  

ѐ ₥ ᶕ ̔ 

Demo1.prj ̔ ₥  

̔ὲ ѝ ╖  

̔ б  

ԇ̔ ұ ╖ ѐ ╗╖  

 

 

 

 



 ̧    

 

 6-4    

ұ   ᶕ  

 ̧╖  

 

 6-5 ╖  

ұ ᾗ╖  

6.2.2 ᴐ  

 ̧  

ч Ԉ ᴐ̔ 

 

ў --> ֒-->  

 

έ -->  



Э ᴐ ֶ̆ ⁮ԈЮ ̔ 

 

 6-6  

  ѐ Уэ ̆ ὡУэ ̆   ̆ Ԉ

Уэ ̆ Ю̔ 

 

 6-7 ў  

 ̧  

ч Ԉ ᴐ 

 

ў --> ֒-->  

 

έ -->  



Э ᴐ ֶ̆ ⁮ԈЮ ̔ 

 

 6-8  

  ѐ ̆ ⁮ ֒̂*.prj̃ Ѯ̆  

̆ Ԉ Уэ ̆ Ю̔ 

 

 6-9 ў  

 ̧ /  

ч Ԉ ᴐ 

 

ў --> -->  



 

έ -->  

Э ᴐ ̆ ᵛ ֶ / Ȃ 

 ̧ /    

ч Ԉ ᴐ 

 

ў --> -->    

 

έ -->    

Э ᴐ ̆   ֶ / Ȃ 



 ̧… ╖ ̆ ̆Ю  

 

 6-10 /Ю  

ᴐּשѐ̆ Э -->… ֶ̆ ⁮ԈЮ ̔ 

 

 6-11 …  

ѝ FBD Уэ ̆  ľ Ŀ̆ ⁮ԈЮ ̔ 



 

 6-12  

̆ ѐ ╖ ұ ὡ╖ Ȃ 

 

  Уэ ̆ ╗ ̆ Ю̔ 

 

 6-13 ╗  

̆ ὡ╖ Э   ὡ ᴁ ֶ̆   Уэ

б ѐ̆ ὡ╖ ̆ ᴐּש--> ԇ-->   ὡ ╖ ̆


